Вопросы к экзамену по ТАУ
1. Теория автоматического управления. Система управления.
2. Основные принципы и задачи управления.

3. Классификация систем автоматического управления (САУ)

4. Математические модели САУ. Линеаризация.

5. Преобразование Лапласа. Основные типовые звенья. Пропорциональное звено.

6. Основные типовые звенья. Интегрирующее звено.

7. Основные типовые звенья. Дифференцирующее звено.

8. Основные типовые звенья. Апериодическое звено.

9. Основные типовые звенья. Пропорционально-дифференцирующее звено.

10. Основные типовые звенья. Колебательно звено.

11. Основные типовые звенья. Пропорционально-дифференцирующее 2-го порядка звено.
12. Типовые входные воздействия.

13. Эквивалентное преобразование структурных схем. Виды соединений.

14. Правила преобразования структурных схем.

15. Передаточная функция. Основные виды и формы записи передаточной функции.

16. Построение ЛАЧХ и ЛФЧХ сложных динамических звеньев.

17. Корневой критерий устойчивости.

18. Критерий устойчивости Гурвица. Необходимые и достаточные условия устойчивости системы

19. Критерий Михайлова.

20. Критерий Найквиста (АФЧХ).

21. Критерий Найквиста (ЛАЧХ и ЛФЧХ).

22. Оценка качества регулирования в установившемся режиме (коэффициенты ошибок).

23. Основные показатели качества системы. Прямой метод оценки качества системы.

24. Основные показатели качества системы. Косвенный метод оценки качества.

25. Однопараметрическое Д-разбиение.
26. Двухпараметрическое Д-разбиение.

27. Автоматический регулятор. Типовые законы регулирования.

28. Синтез законов управления. Последовательные корректирующие устройства. Порядок синтеза корректирующего устройства.

29. Построение желаемой ЛАЧХ. Метод Солодовникова.

30. Современная теория управления. Матрично-векторная модель САУ.

31. Уравнения состояния и выхода. Матрицы А,В,С,D.

32. Переход от графической записи системы к матрично-векторной.

33. Анализ свойств объектов и систем управления. Достижимость, управляемость, наблюдаемость.
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